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洛星ロボット研究部・同好会 Rakusei Robot Study Club 2017 

ハードウェアから見るロボット 

 

J- 

▼GNSS システムの仕組み 
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洛星ロボット研究部・同好会 Rakusei Robot Study Club 2017 

ハードウェアから見るロボット 

 

J- 

▼ロータリーエンコーダの簡単な仕組み 

▲既存のラインカー 
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洛星ロボット研究部・同好会 Rakusei Robot Study Club 2017 

ハードウェアから見るロボット 

 

J- 

▼粉を投下する機構 

▼今回使用するディスプレイ 


